Podstawy automatyki; AiR
Zestaw 4 - Automatyczna regulacja

Zadanie 1 W ukladzie automatycznej regu-
lacji

1
Kol = e+
Kgr(s) =5.
Stosujac kryterium
a) Hurwitza,
b) Nyquista
stwierdzi¢ czy jest on stabilny.

Zadanie 2 W ukladzie automatycznej regu-

lacji 1
a) KO(S): (8+1)(3—|—2)(3+3)’
Krg(s) =k,
1
b} Kols) = iiqeiray
Kp(s) = k.

Stosujac kryterium

a) Hurwitza,

b) Nyquista

stwierdzi¢ dla jakich k jest on stabilny.
Wyznaczy¢ nastepnie uchyb w stanie usta-
lonym, jesli yo(t) = 1.

Zadanie 3 Transmitancjami obiektu i regula-

tora sg .
a) Ko(s) = FEERICE)
KR(S) = kv
1
b Kols) = vy
Kgr(s) = é

Stosujac kryterium Hurwitza stwierdzic
dla jakich k£ uklad automatycznej regu-
lacji jest stabilny. Wyznaczy¢ nastepnie
uchyb w stanie ustalonym, jesli

a) yo(t) =1,
b) y(](t) = tv
c) yo(t) =12,

Zadanie 4 W ukladzie automatycznej regu-

lacji

1
(s+1)(s+2)(s—3)°
Kg(s) =k.

Ko(s) =

Stosujac kryterium Hurwitza stwierdzié¢
dla jakich k jest on stabilny. Wyznaczy¢
nastepnie uchyb w stanie ustalonym, jesli

Yo(t) = 1.

Zadanie 5 Transmitancje obiektu i regulatora

sg réwne

1

Kol = e+

1
KR(S> =k + kzg.
Wyznaczyt i wykre§lic zbiér wszystkich

par (ki,k2), dla ktérych uklad ten jest
stabilny.



